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 سمینار تخصصی قطب علمی کنترل صنعتی
 0338ساعت 9313 بهمن 2 پنجشنبه

 های کنترل پیشرفتهآزمايشگاه سیستم

  دانشکده برق 
 

 دومارائه موضوع 

 کنترل مينيمم واريانس تعميم يافته برای

  غيرخطیهای سيستم

 

 :ارائه دهنده
 محسن معبودی

 دانشجوی دکتری

 

 

 استاد راهنما:

صديقدکتر علي خاکي   

 

 

 

 

 

 

 

را مرتبه ولت یيک مدل سر یبرا یغيرخط افتهيميکننده مينيمم واريانس تعمکنترل

صورت کامل در به یمدنظر است. روش طراح یدوم و با يک اغتشاش جمع شونده خط

 .شودیحالت انجام م یفضا

ه و در ادام شودیم یطراح یکننده مينيمم واريانس غيرخطاين کار ابتدا کنترل در

  .شودیارائه م یغيرخط افتهيميکننده مينيمم واريانس تعمبا تغيير تابع هزينه، کنترل

ارزيابی عملکرد سيستم های غيرخطی مدل شده توسط سری ولترا بر اساس روش 

در اين حوزه، جديد  ر خطی، به عنوان يکی از روش هایس تعميم يافته غيمينيمم واريان

  مورد بررسی قرار خواهد گرفت.
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Volterra Model 
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