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چکیده
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وبیشتربارحملاصلیایدهمرکزي،محوريموتورهايکنترل
موتورهايیرتغیفازبهپرندهوشدهعملیاتیوضعیتکنترلتسهیل

ده هايپرنتولیدهدفباسوختیموتورهايبهمرکزيالکتریکی
.استشدهنزدیک تردیگرگامیکهایبرید

اهداف

طراحی یک پرنده با هدف افزایش قابلیت حمل بار•
سادگی سامانه هاي کنترل پرواز•
ختی یا ایجاد قابلیت ترکیبی براي موتورهاي الکتریکی و سو•

پرنده هایبریدي
ور افزایش نیروي پیشران با اضافه کردن داکت در اطراف موت•

مرکزي
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